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PIANTE SCAVI E OPERE PROVVISIONALI - FASEDA 1 A9 Dettaglio berlinese con micropali inclinati
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OGGETTO DI ALTRA COMPETENZA
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STAZIONE SAN GIOVANNI BOSCO MICROPALI INCLINATI
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a. Perle fasirealttive da 1 a 6 fare riferimento all'elaborto MTL2T1A1DSTRSSGT001.1
b. Per le fasi realttive da 7 a 9 fare riferimento all'elaborto MTL2T1A1DSTRSSGT001.2
PIANTE SCAVI E OPERE PROVVISIONALI - FASE 10
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FASE 10 - REALIZZAZIONE HVAC E VASCA ANTINCENDIO

a. Realizzazione dello scavo laterale fino a quota -10.80 (fondo vasca antincendio e HVAC);

b. Realizzazione del magrone di pulizia (sp=15cm minimo);

c. Impermeabilizzazione, casseratura, armatura e getto della soletta inferiore con predisposizione dei ferri di ripresa per i setti;

d. Impermeabilizzazione, casseratura, armatura e getto delle pareti esterne della vasca fino a intradosso soletta superiore con predisposizione dei ferri di ripresa;
e. Casseratura, armatura e getto della soletta superiore;

f.  Impermeabilizzazione della soletta superiore

FASE FINALE

h.  Esecuzione delle opere di finitura e installazione degli impianti.
k.  Demolizione dei cordoli testa micropali, esecuzione del rinterro e ripristino della viabilita laddove € previsto.

. Rimozione delle recinzioni di cantiere e ripristino della sistemazione superficiale.

RIFERIMENTO ELABORATI:

- Per le fasi realizzative 1-2-3-4-5-6, vedere elaborato:
MTL2T1AODSTRSSGTO001.1

- Per le fasi realizzative 7-8-9, vedere elaborato:
MTL2T1AODSTRSSGTO001.2

MTL2T1AODSTRSSGTO001.3

- Per i particolari delle fasi realizzative, vedere elaborato:

PARATIA BERLINESE ARMATA CON MICROPALI
@168.3mm Sp.=12.5mm, Perf. 240mm
L=14.0m i=0.40m

Scala 1:50

0.7

TRAVE DI COLLEGAMENTO IN C.A.

DIM. 0.70x0.60m

0.35 0.35

Dettaglio berlinese con micropali

|

METROPOLITANA AUTOMATICA DI TORINO
LINEA 2 - TRATTA POLITECNICO - REBAUDENGO

PROGETTAZIONE DEFINITIVA

Lotto Costruttivo 1: Rebaudengo - Bologna
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